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. SISTEMA DE NAVEGACION AUTONOMA
NAVEGACION SUBTERRANEA CAPAZ DE ADAPTARSE CON
MAYOR RAPIDEZ A LOS CAMBIOS EN LA
AUTONOMA GEOMETRIA DE LOS TUNELES, PERMITIENDO
NO EXPONER AL OPERADOR DE MEDIANA
MINERIA

PROBLEMATICA SOLUCION

La mineria subterranea posee riesgos asociados a la Sistema que permite tomar el control de un equipo

tarea de traslado de mineral por parte de los operadores, minero y navegar de forma autonoma en zonas

como calda de rocas y derrumbes, atrapamiento y previamente mapeadas por el mismo, es adaptable
atropellos producidos por fallas en el control remoto a ambientes dinamicos presentes en métodos de

de equipos tele-operados, y exposicion a altas explotacion como block/panel caving y sub-level stoping,
concentraciones de polvo en suspension y gases de basado tanto en las caracteristicas fisicas como en la
combustion. Actualmente la mediana mineria no cuenta composicion topologica de las galerias. Permite realizar
con la posibilidad de adquirir equipos auténomos, debido el mapeo de manera parcializada de las zonas que se

a su alto costo y a laimposibilidad de operacion en encuentran en constante cambio.

galerias con geometria méas compleja y dinamica.
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en Minera San Si quieres
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